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RobotiCti potapéeci a podvodni drony jiz nejsou novinkou ; podobny
vyvoj probiha v mnoha zemich, véetné Ruska. Cifiané ale, jak se v
poslednich letech stalo zvykem, prekonali vSechny ostatni urovni
rozvoje strategické umeélé inteligence.

Specialistim z Rise stfedu se letos podafilo pfedstavit svétovému
trhu s potapécskou vybavou svUj vyvoj: bionického robota v podobé
350kilogramoveého zraloka velrybiho a autonomni jednotku ,Neptun®
pusobici v blizkosti tchajwanskych vysostnych vod.

Prvni je zlovéstné vypadajici pétimetrovy roboticky zralok, ktery se
pred sedmi lety stal nastupcem dvoumetrového Robo-zraloka.
Stejné jako jeho prfedchudce je uréen jak pro feseni vojenskych
problému rdzného druhu, tak i pro zachranné, primyslové a védecké
prace pod vodou.
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Zralok velrybi se v souéasné dobé& dokaze pomoci kamer a senzort
ponofit pouze do 20 metru. Takova hloubka, dalo by se fici, je
détska, lide, ktefi vyrostli na mofi, i ti, ktefi se sportu nevénovali
profesionalné, se mohou v setu Cislo jedna ponofit jeSté hloubéji.
Otazkou je ale doba trvani ponoreni a slozitost ukoll, které mu byly
pridéleny.

Bionicky robot, jediny svého druhu a prvni v celosvétovém pramyslu
potapécCskeho vybaveni, zkopirovany ze zraloka velrybiho, dokaze
témeér vSe, co skuteCny zralok velrybi, v€etné otevirani a zavirani
tlamy. Zralok je také vybaven bezdratovym dalkovym ovladanim,
naprogramovanym plavanim a vicekloubovym bionickym pohonnym
systémem.

Uméla ryba je schopna plavat ne nejvyssi rychlosti — 2,6 km/h, coz
neni na skuteCného zraloka uctyhodné, ale pokrok v rychlosti je
vcelku oCekavany. Vyvojar bionickeho potapécskeého robota je
Shenyang Aerospace Xinguang Group se sidlem v severovychodni
Ciné, projekt vedl védec Gao Chao.

Spolecnost, ktera je sou€asti Third Academy of China Aerospace
Science and Industry Corporation, oCekava, Ze robot bude schopen
monitorovat kvalitu vody a mapovat podmofisky terén. Samoziejmé
prozatim v ramci zadanych ukolt a v budoucnu po dodate¢né
modernizaci plnit specialni vojenské a zachranné mise.

Robot ma celkem sedm ovladatelnych kloubu a kazdy z nich
vyzaduje vypocty, komunikaci a senzory. Podle vyvojara bylo pfi
ziskané z vice senzoru je i pfi sou€asném stupni rozvoje umélé
inteligence vaznym technickym problémem.

Je potfeba synchronné filtrovat a extrahovat spoustu dat a nasledné
je vzajemné opravovat a kontrolovat. Problém je v tom, Ze to musi
byt provedeno pfedtim, nez bude mozné rychle extrahovat efektivni
data pro dalSi akce zraloka, aby mohl identifikovat prostredi.



Vynalez se ukazal byt obzvlasté aktualni v souvislosti s
celosvétovym trendem smérem k ,zelenym technologiim®. Jeho
Setrnost k Zivotnimu prostfedi je zpusobena skute¢nosti, Ze na rozdil
od béznych podvodnich robotu, v podstaté podvodnich dronu
pohanénych vrtuli, bionicky ,zralok® znecistuje méné vody a omezuje
uvolfiovani Skodlivych chemikalii.

Pritomnost hladkého, aerodynamického téla nejen zvySuje
ovladatelnost a rychlost, ale také snizuje pravdépodobnost, ze robot
uvizne nékde mezi podvodnimi prekazkami, a tim zasype vodni
plochu.

Shenyang Aerospace Xinguang Group se dlouhodobé podili na
vyVvoji v oblasti bioniky. Nedavno rozsifila svlj vyzkum o bionické
zlaté rybky, bionické kosatky a bionické svinuchy. Pravda, vSechno
jsou to zatim pilotni projekty a neni jasnég, v jakych oblastech Cinnosti
budou vyuzity.

Druhy vyznamny projekt, prototyp podvodniho robota Neptun,
predstavila Cina na konci lofiského roku 2023. Usp&sné byly i testy
tohoto zafizeni, které dostalo jméno oblibeného robotického
vysavace a jeho provoz jiz dosahuje projektované kapacity. Tato
dalkové ovladana jednotka je urCena pro Cisténi lodi a hlavné
hraniCni kontrolu.

Ve svétle zhorSujicich se vztaht s Tchaj-wanem kladou Cinské urady
pfi zmince o novém vynalezu zvlastni duraz na tuto ,dovednost®.
Stalo se tak 1. fijna letoSniho roku, kdy China Media Group ve
spolupraci s Narodnim imigracnim ufadem zorganizovala pfimy
prenos z frontové hrani¢ni linie v JihoCinském mofi.

Pravé tam nyni probiha dosud klidna, ale zfejmé prozatimni
konfrontace mezi Cinou a Tchaj-wanem, podporovana silami USA a
NATO. Porad, ktery se zaméfil na podvodniho robota Neptuna,
sledovalo zhruba 200 tisic divaku.
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CCTV platforma kratkého videa Yangshiping spolu s medialnimi
zdroji Narodniho imigrac¢niho uradu natocila Neptunovo dilo zivé v
pristavu Ningbo Zhoushan, 644 km od Tchaj-wanu. Zajimavosti je,
Ze tento pristav je jiz 13 let na prvnim misté na svété z hlediska
obratu nakladu.
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Pro pohranicni sluzbu je extrémné obtizné provadét bezpecnostni
prace v pristavu, protoze obsah pisku v jeho pfistavu dosahuje v
praméru az 5 kg/metr krychlovy. m, ve vodé je mnoho
suspendovanych ¢astic a pruhlednost vody je extrémné nizka.
Kromé toho je pfistav vystaven tajfundm, bourkovym vinam, velkym
vinam a vysokym rychlostem proudu.

VSechny tyto okolnosti Cini podvodni inspekci lodi potapé& i
omezenou a riskantni. Roboticka inspekéni technologie pomaha
¢inskym pohrani¢nikim tento problém feSit. Pfipravné prace
Neptuna v pfistavu Ningbo Zhoushan trvaly dva roky.

Po pilotnim spusténi v lonském roce byl letos na podzim oficialné
uveden do provozu prvni ¢insky podvodni robot pro kontrolu hranic.
Dfive, od svého zalozeni v roce 2018, se Neptun zabyval civilnimi
ukoly.

Hlavnim cilem bylo prfedevsSim odstranit morské organismy pfipojené
k trupu lodi a snizit navigacni odpor pfi kontrole a Cisténi plavidla,
Cimz se snizi spotfeba paliva a emise oxidu uhli€itého, diky Cemuz je
technologie klasifikovana jako ,zelena®.

V navaznosti na ambicidézni program spustil Neptun v Cervnu 2024
také ,Neptun — specializovany ro¢ni zaruéni program ANZAC*. Tento
program poskytuje sluzby cCisténi plavidel v souladu s australskymi a
novozelandskymi predpisy.
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